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(@ W-Modbus (Wireless) | Inbetriebnahme (Slave)

W-Modbus-Sensor (Slave)

STATUS-LEDS

Die beiden LEDs L1 und L2 (rechts neben dem Pair-Taster) zeigen den Funkstatus des Sensors an.
Diese sind nach dem Einschalten aktiv und werden nach ca. 30 Minuten automatisch deaktiviert.
Bei Bedarf kénnen die LEDs mittels Pair-Taster manuell reaktivert werden

TELEGRAMM-LED

Die LED (links neben dem DIP-Schalter A) zeigt durch Blinken eine aktive Modbus-Kommunikation an.
Bei Storung der Modbus-Verkabelung leuchtet die LED dauerhaft rot

PAIR-TASTER
Der Taster "pair" ist mit verschiedenen Funktionen hinterlegt.
Durch kurzen Tastendruck (Antippen) werden fir ca. 30 Minuten die Status-LEDs aktiviert.

Durch langen Tastendruck (= 10 Sekunden) wird Pairing aktiviert.
Die Deaktivierung erfolgt automatisch durch das Beenden des Anlernmodus am Master-Gateway.

Durch Tastendruck (ca. 3 Sekunden) wird Bluetooth aktiviert. Die Status-LED L2 blinkt grin.
Das Gerat bleibt fur ca. B0 Sekunden sichtbar und kann von der Lumenradio W-Modbus-App gefunden werden.
Die Verbindung bleibt solange bestehen, bis in der App "Disconnect” gedriickt oder am Geréat der Anlernmodus aktiviert wird.

Weitere Informationen siehe "Konfiguration" (W-Modbus-App).

W-MODBUS-SENSOR TELEGRAMM-LED

LED Adressabgleich

erfolgt einmalig
nach dem Hochfahren
des Gerates

GRUN BLINKEND

PAIR-TASTER Adressabgleich aktiv
zur Aktivierung vor 2,2 ROT AUFBLINKEN (1x)
Adressabgleich beendet

[REIE

pair L1 L2

und Bluetooth (

LED Telegrammstatus
GRUN BLINKEND
aktive Kommunikation
STATUS-LEDS iber W-Modbus (Wireless)
L1 Netzwerkstatus L2 Funkverbindung * ROT BLINKEND
3§ ROT BLINKEND AUS ~ keine Verbindung! aktive Kommunikation
— tber Modbus (RTU-Kabel)
offene Verbindung, . ROT - schlecht
Pairing aktiv . ROT
ORANGE - akzeptabel )
GRUN BLINKEND . Stérung Modbus -
GRUN - gut Verkabelung prifen!

offene Verbindung,
Geréte gekoppelt .
GRUN BLINKEND

GRUN Bluetooth aktiv (60s) ea
gesicherte Verbindung (W-Modbus-App)
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W-Modbus-Sensor (Slave)

ANLERNEN (PAIRING) "Slave"

Werkseitig steht die Busadresse auf ,1" und kann tiber DIP-Schalter umgestellt werden (siehe Abschnitt ,Modbus-Konfiguration®).
Das Andern der Busadresse ist jederzeit maglich, auch nach dem Koppeln an ein Gateway.

Zum Anlernen eines W-Modbus-Sensors (Slave) an ein Master-Gateway (DDC/SPS), mussen beide Gerate in den Pairing-Modus
(Anlernmodus) gesetzt werden. Das gilt auch, wenn das Gerat in ein bestehendes Netzwerk integriert werden soll. Dabei werden
automatisch auch bereits gekoppelte Teilnehmer in den Anlernmodus versetzt und neu angelernt.

In der ngheren Umgebung (Funkreichweite) darf sich immer nur ein einziges Master-Gateway im Pairing-Modus befinden!

Das Anlernen des W-Modbus-Sensors (Slave) — nachfolgend Sensor genannt —
erfolgt in drei einfachen Schritten:

10s
1. Pairing aktivieren (Verbindungen 6ffnen)

Werkseitig befindet sich der Sensor automatisch im Anlernmodus.

Das manuelle Aktivieren erfolgt mittels Pair-Tasters (langer Tastendruck = 10 Sekunden).
Die Status-LEDs signalisieren den aktiven Anlernmodus: L1 blinkt rot, L2 ist aus.

Bei Displaygeraten wird [PAIRING] im Wechsel mit der eingestellten Busadresse angezeigt

Den Vorgang zum Aktivieren bzw. Deaktivieren des Anlernmodus am Master-Gateway (DDC/SPS) *
entnehmen Sie bitte der geratespezifischen Bedienungsanleitung.

2. Geréate koppeln (Verbindungsaufbau)
Im aktiven Anlernmodus sucht der Sensor automatisch nach einem Master-Gateway,
das sich im Pairing befindet. Dieser Vorgang bendtigt ca. 1-2 Minuten.
Die Status-LEDs zeigen den laufenden Prozess an: L1 blinkt rot — L2 leuchtet rot
Bei Displaygeraten wird zunachst [PAIRING] angezeigt. * .

AnschlieBend zeigen die Status-LEDs die erfolgreiche Kopplung an: L1 blinkt griin —
L2 leuchtet griin oder orange (je nach Qualitat der Funkverbindung)
Bei Displaygeraten wird nach erfolgter Verbindung [CONNECTED] angezeigt.

Hinweis! Wird das Gerat mit einem Master-G: y eines Dril bi s gekoppelt,
zeigen die Status-LEDs farblich abweichend an: L1 blinkt weiterhin rot — L2 leuchtet grin.
Auf dem Display wird weiterhin [PAIRING] angezeigt.

Nun besteht eine temporére Verbindung, die wie im 3. Schritt beschrieben gesichert
werden kann. Nach ca. 2-3 Minuten kann bereits in dieser Phase die Modbus-Kommunikation
getestet und Daten ausgetauscht werden.

3. Pairing deaktivieren (Verbindungen sichern)
Sind alle Gerate erfolgreich gekoppelt, muss der Anwender manuell am Master-Gateway
das Pairing beenden. Hierdurch wird auch das Pairing an allen gekoppelten Geraten beendet.
Im Anschluss fuhrt der Sensor einen Auto-Restart durch und bauen eine gesicherte
Verbindung auf. Die Modbus-Kommunikation wird innerhalb 2-3 Minuten wiederhergestellt.
Die Status-LEDs zeigen den laufenden Restart an: zunachst sind L1 und L2 aus.
Bei Displaygeraten wird kurzzeitig INO NETWORKI angezeigt.

AnschlieBend zeigen die Status-LEDs die gesicherte Verbindung: L1 leuchtet griin — e
L2 leuchtet griin, orange oder rot (je nach Qualitat der Funkverbindung).
Bei Displaygeraten wird nach gesicherter Verbindung [SECURED! angezeigt

Eine dauerhafte Verbindung ist somit hergestellt und bleibt auch nach einem Wiedereinschalten
bestehen. Der Datenaustausch im Normalbetrieb kann beginnen.

HINWEISE

Status-LEDs gehen aus (LED L1 und L2 aus)
— LEDs deaktivieren sich nach einem Timeout von 30 Minuten automatisch.
Mittels Pair-Taster (kurzer Tastendruck) konnen die LEDs reaktiviert werden. pa

Error-Meldung (LEDs L1 und L2 rot blinkend - Displaygeraten zeigen [W-M ERR!] an.)
— Reset durchfihren: Geréat fiir ca. 1 Minute von der Spannungsversorgung trennen, anschlieBend
neu starten. Besteht der Fehler weiterhin, kontaktieren Sie bitte den S+S Technischen Support. * *




(@ W-Modbus (Wireless) | Netzwerk-Installation

(«- W-Modbus
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Das W-Modbus-Protokoll basiert auf dem (2,4 GHz ISM-Funkband) und nutzt ein patentiertes Frequenzhopping
um groBtmagliche Zuverlassigkeit und Widerstandsfahigkeit gegenuber Storungen zu ermaglichen.
Somit kann auch in industriellen Umgebungen auf eine sichere Funkiibertragung vertraut werden.

Im W-Modbus-Netzwerk konnen an einem Gateway bis zu 100 Teilnehmer tber eine groBe Entfernung (bis zu 500 m Freifeld)
miteinander kommunizieren. Ein standardisiertes W-Modbus-Modul gewéhrleistet die Kompatibilitat zu allen W-Modbus-Geréaten.

Die W-Modbus-Sensoren mussen lediglich mit Spannung versorgt werden. Manuell konfiguriert wird nur die Slaveadresse,
die Ubertragungsparameter (Baudrate und Parity) stellen sich automatisch ein. Ein Abschlusswiderstand ist nicht notwendig.
AnschlieBend wird der Sensor an ein Gateway gekoppelt

Das W-Modbus-Gateway kann an beliebiger Stelle im Modbus-Strang installiert werden. Es dient als Ubergang zwischen kabel-
gebundenen Modbus und funkbasierten W-Modbus. Auch Mischformen von verdrahteten und funkbasierten Modbus-Geraten kdnnen
tber das W-Modbus-Gateway in bestehende Netztopologien problemlos eingebunden werden.
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BUSADRESSE
Werkseitig steht die Busadresse auf ,1" und kann tiber DIP-Schalter umgestellt werden.

Das Andern der Busadresse ist jederzeit maglich, auch nach dem Koppeln an ein Gateway.
Bei Displaygeraten wird die gednderte Busadresse fur ca. 30 Sekunden im Display angezeigt.

Konfiguration am Beispiel "193"

Busadresse

(binarcodiert, Wertigkeit 1 bis 247 einstellbar) DIP-Schalter [A]
pP1 | oiP2 | oiP3 | oiP4 | DIPs | piPe | DIP7 | DIPs DIP A
ON | oN | off | off | off | off | oFf | on |p HHQBQQQH
128 | B4 | 3 | 18 8 4 2 1 12345678

Die Gerateadresse im Bereich von 1 bis 247 (Binarformat) wird Uber den DIP-Schalter [A] eingestellt.
Schalterstellung Pos. 1 bis 8 — siehe Tabelle auf Ruckseite!

Die Adresse 0O ist fur Broadcast-Meldungen reserviert, die Adressen groBer 247 dirfen nicht belegt werden
und werden vom Geré&t ignoriert. Die DIP-Schalter sind bindrcodiert mit folgender Wertigkeit:

DIP1 = 128 .. DIP1=0N

DP2= 64.. ... DIP2 =0N

DIP3= 32....... DIP3=0FF

DIP4= 16........ DIP 4 = OFF

DIP5 = 8. .. DIP 5 = OFF

DP6= 4 ... DIP B = OFF

DP7= 2......DIP7=0FF

DIP 8 = 1 . DIP 8 =0ON folgt die Modbus-Adresse 128 + 64 + 1 = 193
BUSPARAMETER

Die Busparameter fir W-Modbus-Sensoren werden automatisch konfiguriert.
Notwendige Einstellungen (wie z.B. Baudrate) werden direkt am W-Modbus-Gateway vorgenommen.

DIAGNOSE

Fehlerdiagnosefunktion integriert (siehe Tabelle ,Function 08 Function 08 Diagnostics")

APP-MODUS (- W-Modbus

Die Lumenradio W-Modbus-App kann auf W-Modbus-Geréate zugreifen

Hierfiir muss Bluetooth am Gerat manuell aktiveriert werden (mittels Pair-Taster).
AnschlieBend ist das Geréat sichtbar und kann mit der App verbunden werden.
Weitere Informationen siehe "Inbetriebnahme" (Pair-Taster).

Im App-Modus kann die Lumenradio W-Modbus-App auf das Gateway zugreifen:
- Firmwareupdates des Funkmoduls

- Fehlererkennung (doppelte Busadressen, Kommunikationsfehler etc.)

- Individuelle Geratenamen

- Uberprifung des Netzwerkaufbaus

- Dokumentation des Netzwerkaufbaus (PDF)

Weitere Informationen sind tber die Hilfe-Funktion in der App zu finden.
Die App ist fir Android- und Apple-Mobilgerate im App-Store verfiigbar.

Link zur Apple Lumenradio W-Modbus-App:
https://apps.apple.com/de/app/w-modbus/id6472275984

Link zur Android Lumenradio W-Modbus-App:
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.lumenradio.wmodbus

“}Xﬂﬂadbus
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ANZEIGE IM DISPLAY

Der Anzeigewert ist abhangig vom eingestellten Einheitensystem (siehe Tabelle ,Function 05 Write Single Coil").
Bei Bedarf kann das Gerate von Sl (default) auf Imperiale Einheiten umgestellt werden.

Standardanzeige

StandardmaBig wird in der ersten Zeile der Wert und in der zweiten Zeile die entsprechende Einheit statisch angezeigt:
Temperatur [°C] [°F]. Aufldsung betragt 1/10 des Wertes.

c
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Fehleranzeige

Fihlerbruch und Fihlerkurzschluss werden erkannt und als Fehler gemeldet, dieser wird Geraten mit Display angezeigt.
Uber die Busabfrage ist der Fehlerstatus ebenso abrufbar.

Fiihlerbruch

Anzeige im Display: 999.9
Fehlermeldung: Err1

@

E",l.l:l

-§l.l
L
L

Fiihlerkurzschluss

Anzeige im Display: -999.9
Fehlermeldung: Err2

'
m L

+ L

p H
L

0]

Frei konfigurierbare Anzeige (Tyr 3)

Uber die Modbusschnittstelle kann die Display-Anzeige sowohl im 7-Segment-Bereich als auch im Dot-Matrix-Bereich
programmiert werden. Somit kénnen auch beispielsweise Meldungen von der SPS angezeigt werden.

Fur die individuelle Anzeige muss das Register 4x0001 (physikalischer Anzeigewert) den Wert 10 enthalten.

Die Register 4x0002 bis 4x0022 enthalten Informationen tber die darzustellenden Zeichen und Segmente.

Die beiden linksbiindigen Stellen werden tber das Register 4x0003 (Bereich —9...99) dargestellt. Der Wert O schaltet
die Anzeige der beiden Stellen ab. Die Anzeige ist nur aktiv, falls das Register 4x0002 positive Werte enthélt.

In der Defaulteinstellung (Register 4x0001 enthéalt den Wert O fur die Standardanzeige)
sind im Dot-Matrix-Bereich die Zeichen |-Q (Register 4x0014 bis 4x0022) ebenfalls frei programmierbar.
Im 7-Segment-Bereich wird dabei automatisch der aktuelle Messwert angezeigt.

Fortsetzung siehe nachste Seite!
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Aufbau Seg -Muster (Regi 4x0005)
Bit O...... Dot A
Bit 1...... Dot B
Bit 2...... Dot C
Bit 3...... Dot D
Bit 4...... Dot DI

m

Dot B Dot DP1 Dot DP2
i P2
Bit 5...... -
Bit B...... Dot
Bit 7...... Dot DP1
Bit 8...... -

Bit 9...... -
Bit 10....--
Bit 11....--
Bit 12....--
Bit 13....--
Bit 14....--
Bit 15....--

Dot

Matrix

ASClI-Code-Tabelle fiir Dot Matrix Anzeigebereich

ASCII Sign ASCII Sign ASCII Sign ASCII Sign ASCII Sign
32 53 5 73 | 94 ~

Leer 114 r
33 ! 54 6 74 J 95 _ 115 s
34 “ 55 7 75 K 96 \ 116 t
35 # 56 8 76 L 97 a 117 u
36 $ 57 9 77 M 98 b 118 v
37 % 58 : 78 N 99 c 119 w
38 & 59 ; 79 0 100 d 120 X
40 ( 60 < 80 P 101 e 121 y
41 ) 61 = 81 Q 102 f 122 z
42 ¥ 62 > 82 R 103 g 123 {
43 + 63 ? 83 S 104 h 124 |
44 , 84 @ 84 T 105 i 125 }
45 - 65 A 85 u 108 j 129 i
46 . 66 B 86 v 107 k 132 E
47 / 67 c 87 w 108 I 142 A
48 0 68 D 88 X 109 m 148 o
49 1 69 E 89 Y 110 n 153 0
50 2 70 F 90 z 111 o 154 i]
51 3 71 G 91 [ 112 P 223 °
52 4 72 H 93 1 113 q

Nicht in der Tabelle aufgefuhrte ASCIl-Zeichen bzw. Steuerzeichen werden als Leerzeichen dargestellt.
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TELEGRAMME

Function 04 Read Input Register

Register Parameter Data Type Value Range
3x0001 Temperatur Ohne Filterung Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—-999...+9999 Uberlauf
3x0002 Temperatur Filterung 1s Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0... +150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—-999...+9999 Uberlauf
3x0003 Temperatur Filterung 10s Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—-999...+9999 Uberlauf

Function 02 Read Discrete Input

Register Parameter Data Type Value Range
0x0001 Fiihlerfehler — Bruch Bit 0 0/1 ON - OFF
0x0002 Fiihlerfehler — Kurzschluss Bit 1 0/1 ON - OFF

Hinweis: Die Adressen 1x0003...1x0008 werden mit dem Wert ,0" gelesen.

Function 05 Write Single Coil

Register | Parameter Data Type Value Range

0x0001 reserviert

0x0002 Einheitensystem Sl - Imperial Bit 1 0/1 Sl (Default) -
Imperial

Temperatur [°C] - [°F]

10
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Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register

Register | Parameter (Display) Data Type Value Range
4x0001 physikalischer Anzeigewert * Unsigned 8 Bit 0...10 0...10
Standardanzeige: 0 Default-
Temperatur einstellung
alternative Anzeige: 10
frei konfigurierbare Anzeige
4x0002 | 7-Segment Wert Signed 16 Bit -999...9989 -899...9999
4x0003 | 7-Segment Wert Signed 8 Bit -9..99 -9..99
4x0004 | -
4x0005 | Segment Muster Unsigned 16 Bit siehe Bitmuster
4x0008 Dot Matrix Zeichen A Unsigned 8 Bit 0..255 ASClII-Zeichen
4x0007 Dot Matrix Zeichen B Unsigned 8 Bit 0...255 ASClII-Zeichen
4x0008 Dot Matrix Zeichen C Unsigned 8 Bit 0...255 ASClII-Zeichen
4x0009 Dot Matrix Zeichen D Unsigned 8 Bit 0...255 ASClI-Zeichen
4x0010 Dot Matrix Zeichen E Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII-Zeichen
4x0011 Dot Matrix Zeichen F Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII-Zeichen
4x0012 Dot Matrix Zeichen G Unsigned 8 Bit 0...255 ASClII-Zeichen
4x0013 Dot Matrix Zeichen H Unsigned 8 Bit 0...255 ASClII-Zeichen
4x0014 Dot Matrix Zeichen | Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII-Zeichen
4x0015 Dot Matrix Zeichen J Unsigned 8 Bit 0...255 ASClII-Zeichen
4x0016 Dot Matrix Zeichen K Unsigned 8 Bit 0...255 ASClII-Zeichen
4x0017 Dot Matrix Zeichen L Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII-Zeichen
4x0018 Dot Matrix Zeichen M Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII-Zeichen
4x0019 Dot Matrix Zeichen N Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII-Zeichen
4x0020 Dot Matrix Zeichen O Unsigned 8 Bit 0...255 ASClII-Zeichen
4x0021 Dot Matrix Zeichen P Unsigned 8 Bit 0..255 ASClII-Zeichen
4x0022 Dot Matrix Zeichen @ Unsigned 8 Bit 0...255 ASClII-Zeichen

* Der Anzeigewert ist abhangig vom eingestellten Einheitensystem (siehe Tabelle ,Function 05 Write Single Coil*).

1
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Function 08 Diagnostics
Folgende Sub Function Codes werden unterstiitzt

g:l;eFunction Parameter Data Type Antwort
00 Echo der Sendedaten Echodaten
(Loopback)
01 Neustart Modbus Echo Telegramm
(Reset Listen Only Mode)
04 Aktivierung Listen Only Mode Keine Antwort
10 Lésche Zahler Echo Telegramm
11 Z&hler Bustelegramme Unsigned 16 Bit | alle gtiltigen Bustelegramme
12 Z&hler Kommunikationsfehler Unsigned 16 Bit | fehlerhafte Bustelegramme
(Parity, CRC, Framefehler, etc.)
13 Z&hler Exception-Meldungen Unsigned 16 Bit | Fehlerzahler
14 Z&hler Slave-Telegramme Unsigned 16 Bit | Slave-Telegramme
15 Z&hler Telegramme ohne Antwort Unsigned 16 Bit | Broadcastmeldungen (Adresse 0)

Function 17 Report Slave 1D

Aufbau Antworttelegramm

Byte Nr. Parameter Data Type Antwort

00 Byteanzahl Unsigned 8 Bit 9

01 Slave ID (Device Type) Unsigned 8 Bit | 3 = THERMASGARD® xx-wModbus (Tyr3)
02 Slave ID (Device Class) Unsigned 8 Bit 80 = KYMASGARD® (Wireless)
03 Status Unsigned 8 Bit | 255 = RUN, 0= STOP

04 Versionsnummer (Release) Unsigned 8 Bit 1.9

05 Versionsnummer (Version) Unsigned 8 Bit 1...99

06 Versionsnummer (Index) Unsigned 8 Bit 1

Q7 Seriennummer 1 Unsigned 8 Bit XX

08 Seriennummer 2 Unsigned 8 Bit YY

09 Seriennummer 3 Unsigned 8 Bit | ZZ

12
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W-Modbus (wireless) | Commissioning (Slave)

W-Modbus sensor (slave)

STATUS LEDS

The two LEDs L1 and L2 (on the right of the "Pair" push-button) indicate the wireless state of the sensor.
They activate after the system is switched on and deactivate automatically after approx. 30 minutes.
If required, the LEDs can be reactivated manually using the "Pair" push-button.

TELEGRAM LED

The LED (on the left of DIP switch A) flashes to indicate that Modbus communication is active
If there is a fault in the Modbus cables, the LED lights up red steadily.

"PAIR" PUSH-BUTTON
Different functions are assigned to the "Pair" push-button.
Briefly pressing the button (tap) activates the status LEDs for approx. 30 minutes.

A long press of the button (> 10 seconds) activates Pairing.
Deactivation takes place automatically when you exit the Pairing mode on the master gateway.

A long press of the button (approx. 3 seconds) activates Bluetooth. The status LED L2 flashes green.
The unit remains visible for approx. 60 seconds and can be detected by the Lumenradio W-Modbus app.
The connection remains active until you press "Disconnect” in the app or activate Pairing mode on the unit.

For more information, see "Configuration" (W-Modbus app).

W-MODBUS SENSOR TELEGRAM LED

LED Address synchronisation
is performed once after

the unit boots up
FLASHING GREEN
Address synchronisation
"PAIR" PUSH-BUTTON active
or activating 2% SINGLE RED FLASH (1x)

m Pairing (2 . b ) Address synchronisation

status

pair L1 L2 and BI “:fmrh ( completed
LED Telegram status
FLASHING GREEN
STATUS LEDS Active communication
L1 Network status L2 Wireless connection via W-Modbus (wireless)
* FLASHING RED OFF - No connection! * FL?SHlNG RED_ .
_ active communication
Open connection, ® re0 - Poor via Modbus (RTU cable)
pairing active
ORANGE - Acceptable . RED
FLASHING GR.EEN GREEN - Good Modbus fault —
Open connection, Check cabling!
units paired .
FLASHING GREEN
GREEN Bluetooth active (60s) GB
secure connection (W-Modbus app)

14
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W-Modbus sensor (slave)

PAIRING "Slave"

The bus address is set to "1" at the factory and can be changed using DIP switches (see "Modbus configuration" section).
The bus address can be changed at any time, even after pairing to a gateway

To pair a W-Modbus sensor (slave) to a master gateway (DDC/PLC), both units must be set to Pairing mode. This also applies if the
unit needs to be integrated into an existing network. Nodes that have already been paired are also automatically set to Pairing mode
and paired again. Only one master gateway may be in Pairing mode at any one time in the immediate vicinity (wireless range)!

The W-Modbus sensors (slave) — hereinafter referred to as the sensor —
are paired in three simple steps:

10s
1. Activate pairing (open the connections)

The sensor is automatically set to Pairing mode at the factory.

Manual activation is performed by pressing the "Pair" push-button (long push of button for = 10 seconds).
The status LEDs indicate that Pairing mode is active: L1 flashes red, L2 is turned off

On display units, [PAIRING] is shown alternately with the configured bus address.

Please refer to the unit-specific operating instructions for the procedure for activating or deactivating *
Pairing mode on the master gateway (DDC/PLC).

2. Pair the units (set up a connection)

When Pairing made is active, the sensor automatically searches for a gateway
that is set to Pairing. This process can take approx. 1-2 minutes.

The status LEDs indicate the running processes: L1 flashes red — L2 is lit red
[PAIRING] is shown first on display units. % @

The status LEDs then indicate successful pairing: L1 flashes green —
L2 is lit green or orange (depending on the quality of the wireless connection).
On display units, [CONNECTED] is shown after successful connection.

Note! If the unit is paired with a master gateway from a third-party provider,
the status LEDs indicate using different colours: L1 continues flashing red — L2 is lit green.
[PAIRINGI remains showing on the display.

Now there is a temporary connection that can be secured as described in step 3
After approx. 2 - 3 minutes, you can already test the Modbus communication and
exchange data in this phase.

3. Deactivate pairing (secure the connections)
After all units have paired successfully, the user must manually terminate pairing
on the master gateway. This also terminates pairing on all paired units.
The sensor then performs an auto-restart and a secure connection is established
Modbus communication is re-established within 2-3 minutes.
The status LEDs indicate the ongoing restart: first, L1 and L2 turn off.
On display units, [INO NETWORKI is shown briefly.

The status LEDs then indicate that the connection is secure: L1 is lit green —
L2 is lit green, orange or red (depending on the quality of the wireless connection).
On display units, [SECUREDI is shown after the connection is secured.

A permanent connection is now established and remains even after the unit is restarted.
Data exchange can begin in standard mode.

NOTES 1s

Status LEDs turn off (LED L1 and L2 turn off)

— LEDs deactivate automatically after a 30-minute time-out.
The LEDs can be reactivated using the pair button (short push of button). pa
Error message (LEDs L1 and L2 flashing red - Display units show [W-M ERR!l.)

— Perform a reset: disconnect the unit from the power supply for approx. 1 minute,
then switch it on again. If the error persists, please contact S+S Technical Support. * *
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General bus topology structure
with terminating and bias resistors
(Mixed configuration)

MODBUS
RTU-Master

A

Pull-up /
bias resistor

Line
termination
RA!

Pull-down /
bias resistor

Rgins

A (D1) D+
R‘B [:
B (DO) D-

(e |Jl:|

i RBIAS
i EV EV EV Common
o (GND)
W-MODBUS MODBUS MODBUS
Gateway Slave Slave
(-
W-MODBUS O—
Slave 1 (((3 3
| |Re |
(s | 1
W-MODBUS © W-MODBUS  MODBUS
Slave n Gateway (Node) Slave 1
(max. 100)

K9 K9] K9

W-MODBUS MODBUS MODBUS MODBUS
Gateway (Node Pro) Slave 1 Slave 2 Slave n
(max. 16)

The W-Modbus protocol is based on the 2.4 GHz ISM radio band and employs a patented frequency hopping technology
to maximise reliability and resistance to interference.
This means that reliable radio transmission can also be ensured in industrial environments.

In the W-Modbus network, up to 100 nodes can communicate with each other over a long distance of up to 500 m (open field)
using one gateway. A standardised \W-Modbus module ensures compatibility with all W-Modbus units

The W-Modbus sensors only need to be supplied with power. Only the slave address is configured manually,
the transmission parameters (baud rate and parity) are set automatically. No terminating resistor is required.
The sensor is then paired with a gateway.

The W-Modbus gateway can be installed anywhere along the Modbus line. It serves as a junction between a wired
Modbus and radio-based W-Modbus. Even mixed configurations of wired and radio-based Modbus units can be
easily integrated into existing network topologies via the W-Modbus gateway.
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BUS ADDRESS
The bus address is set to ,1" at the factory and can be changed using DIP switches.

The bus address can be changed at any time, even after pairing to a gateway.
With display units, the modified bus address is shown on the display for approx. 30 seconds.

Configuration using ,193" as an example

Bus adress

(binary coded, value selectable from 1 to 247) DIP switch [A]
pP1 | oiP2 | DIP3 | DiP4 | DIP5 | DIPE | DIP7 | DIPB DIP A
ON | ON | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | ON |p HHBBBBBH
128 64 32 16 8 4 2 1 12345678

The device address in the range of 1 to 247 is set at DIP switch [Al
For switch positions 1 to 8 see the table on the back!

Address O is reserved for broadcast messages. Addresses greater than 247 must not be assigned
and are ignored by the device. The DIP switches are binary-coded with the following values:

BUS PARAMETERS

The bus parameters for W-Modbus sensors are automatically configured.
The required settings (e.g. baud rate) are made directly on the W-Modbus gateway.

DIAGNOSTICS

Integrated fault diagnostics function (see ,Function 08 Diagnostics" table)

DIP1= 128........DIP1=0N
DIP2= 64 .. DIP2=0N
DIP3= 32 .. DIP 3 = OFF
DIP4= 16 .. DIP 4 = OFF
DIP5 = 8 .. DIP 5 = OFF
DIP 6 = . DIP 6 = OFF
DIP7 = DIP 7 = OFF
DIP 8 = . DIP8=0N The switch paositions shown here result in the Modbus address 128 + 64 + 1 = 193

APP MODE

The Lumenradio W-Modbus app can access W-Modbus units.

To do this, Bluetooth must be activated manually on the unit (using the ,Pair* push-button)
The unit then becomes visible and can be connected via the app.

For further information, see ,Commissioning" (,Pair* push-button)

In App mode, the Lumenradio W-Modbus app can access the gateway:

- Firmware updates of the wireless module

- Error detection (duplicate bus addresses, communication errors, etc.)
- Individual unit names

- Checking the network setup

- Documentation of the network setup (PDF)

You can find more information via the help function in the app.
The app is available for Android and Apple mobile devices through the app store.

Link for Apple Lumenradio W-Modbus app:
https://apps.apple.com/de/app/w-modbus/id6472275984

Link for Android Lumenradio W-Modbus app:
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.lumenradio.wmodbus

(- W-Modbus
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READOUT IN THE DISPLAY

The display value depends on the set unit system (see table "Function 05 Write Single Coil").
If required, the unit can be switched from Sl (default) to imperial units.

Standard display

By default, the first line indicates the value while the second line indicates the corresponding unit statically:
temperature [°C] [°F]. Resolution is 1/10 of values.

c

{ a3JC
l o
z| s "F

o LA

0)

Error display

Sensor breakage and sensor short circuit are detected and reported as an error, which is indicated on devices equipped
with a display. The error status can also be retrieved by means of a bus query.

T@M

- e e Readout in the display: 999.9
S Err 1 Error message: Err1

Sensor short circuit

Readout in the display: -999.9
Error message: Err2

'
m L

+ L

p H
L

0]

Freely configurable display (Tyr 3)

The Modbus interface allows the display screen to be individually configured, both in the 7 segment range and
in the dot-matrix range. This means that messages such as those from the PLC can be displayed

For the individual display, the register 4x0001 (physical display value) must contain the value 10.

The registers 4x0002 to 4x0022 contain information about the characters and segments to be displayed.
The two left-aligned positions are represented by the register 4x0003 (range -9...99). The value O switches
off the display of both positions. The display is only active if the register 4x0002 has positive values.

In the default setting (register 4x0001 contains the value O for the standard display),
even the characters |-Q (registers 4x0014 to 4x0022) are freely programmable in the dot-matrix range.
In this case, the current measured value is automatically displayed in the 7-segment area.

Continued on next page!
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Composition of Segment Pattern (Register 4x0005)

Bit O...... Dot A Dot B Dot DP1 Dot DP2
Bit 1...... Dot B

Bit 2...... Dot C

Bit 3...... Dot D

Bit 4...... Dot DP2

Bit 5...... -

Bit B...... Dot E

Bit 7..... Dot DP1

Bit 8...... .-

Bit 9...... -
Bit 10....--
Bit 11....--
Bit 12....--
Bit 13....--
Bit 14....--
Bit 15....--

Dot

Matrix

ASCII Code Table for Dot Matrix Display Area

ASCII Sign ASCII Sign ASCII Sign ASCII Sign ASCII Slgn

Leer 53 5 73 1 94 A 114
33 ! 54 6 74 J 95 _ 115 s
34 “ 55 7 75 K 96 \ 116 t
35 # 56 8 76 L 97 a 117 u
36 $ 57 9 77 M 98 b 118 v
37 % 58 : 78 N 99 c 119 w
38 & 59 ; 79 0 100 d 120 X
40 ( 60 < 80 P 101 e 121 y
41 ) 61 = 81 Q 102 f 122 z
42 ¥ 62 > 82 R 103 g 123 {
43 + 63 ? 83 ] 104 h 124 |
44 , 64 @ 84 T 105 i 125 }
45 - 65 A 85 u 108 j 129 i
46 . 66 B 86 v 107 k 132 a
47 / 67 c 87 w 108 I 142 A
48 0 68 D 88 X 109 m 148 o
49 1 69 E 89 Y 110 n 153 0
50 2 70 F 90 z 111 0 154 i]
51 3 71 G 91 [ 112 P 223 °
52 4 72 H 93 1 113 q

ASCII characters or control characters not listed in the table are displayed as spaces.
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TELEGRAMS

Function 04 Read Input Register

Register Parameter Data Type Value Range
3x0001 Temperature Without filtering Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—999...+9999 Overflow
3x0002 Temperature Filtering 1s Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0... +150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—999...+9999 Overflow
3x0003 Temperature Filtering 10s Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—-999...+9999 Overflow

Function 02 Read Discrete Input

Register Parameter Data Type Value Range
0x0001 Sensor error — breakage Bit O 0/1 ON - OFF
0x0002 Sensor error — short circuit Bit 1 0/1 ON - OFF

Note: The addresses 1x0003...1x0008 are read with the value ,0".

Function 05 Write Single Coil

Register | Parameter Data Type Value Range

0x0001 reserved

0x0002 | System of units Sl - Imperial Bit 1 0/1 Sl (Default) -
Imperial

Temperature [°C] — [°F]
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Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register

Register | Parameter (Display) Data Type Value Range
4x0001 Physical parameter displayed* Unsigned 8 Bit 0...10 0...10
Standard display: 0 Default
Temperature setting
Alternative display: 10
Freely configurable display
4x0002 | 7-Segment Value Signed 16 Bit -999...9989 -899...9999
4x0003 | 7-Segment Value Signed 8 Bit -9..99 -9..99
4x0004 | -
4x0005 Segment Pattern Unsigned 16 Bit See Binary Pattern
4x0006 Dot Matrix Character A Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0007 Dot Matrix Character B Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0008 Dot Matrix Character C Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0009 Dot Matrix Character D Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0010 Dot Matrix Character E Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII character
4x0011 Dot Matrix Character F Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII character
4x0012 Dot Matrix Character G Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0013 Dot Matrix Character H Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0014 Dot Matrix Character | Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0015 Dot Matrix Character J Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0016 Dot Matrix Character K Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0017 Dot Matrix Character L Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII character
4x0018 Dot Matrix Character M Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII character
4x0019 Dot Matrix Character N Unsigned 8 Bit 0..255 ASCII character
4x0020 Dot Matrix Character O Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0021 Dot Matrix Character P Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character
4x0022 Dot Matrix Character Q@ Unsigned 8 Bit 0...255 ASCII character

* The display value depends on the set unit system (see table ,Function 05 Write Single Coil).
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Function 08 Diagnostics
The following sub function codes are supported

Sub Function | Parameter Data Type Answer
Code
00 Echo of transmission data Echo data
(Loopback)
01 Restart Modbus Echo telegram
(Reset listen-only mode)
04 Activation listen-only mode No answer
10 Delete counter Echo telegram
11 Counter bus telegrams Unsigned 16 Bit | All valid bus telegrams
12 Counter communication errors Unsigned 16 Bit | Faulty bus telegrams
(Parity, CRC, frame errors, etc.)
13 Counter exception telegrams Unsigned 16 Bit | Error counter
14 Counter slave telegrams Unsigned 16 Bit | Slave telegrams
15 Counter telegrams without answer Unsigned 16 Bit | Broadcast messages (address 0)

Function 17 Report Slave 1D

Composition of answer telegram

Byte No. Parameter Data Type Answer

00 Number of bytes Unsigned 8 Bit | 9

01 Slave ID (device type) Unsigned 8 Bit | 3 = THERMASGARD® xx-wModbus (Tyr3)
02 Slave ID (device class) Unsigned 8 Bit 80 = KYMASGARD® (Wireless)
03 Status Unsigned 8 Bit | 255 = RUN, 0 = STOP

04 Version number (release) Unsigned 8 Bit 1.9

05 Version number (version) Unsigned 8 Bit 1...99

06 Version number (index) Unsigned 8 Bit 1

Q7 Serial number 1 Unsigned 8 Bit XX

08 Serial number 2 Unsigned 8 Bit YY

09 Serial number 3 Unsigned 8 Bit | ZZ
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(® W-Modbus (Wireless) | Mise en service (slave)

Capteur W-Modbus (slave)

LED D’ETAT

Les deux LED L1 et L2 (a droite a coté du bouton Pair) indiquent I'état radio du capteur.
Elles sont activées apres la mise en marche et automatiquement désactivées apres env. 30 minutes.
Si nécessaire, les LED peuvent étre réactivées manuellement a l'aide du bouton Pair.

LED DE TELEGRAMME

La LED (a gauche a coté du commutateur DIP A) indique une communication Modbus active en clignotant
En cas de défaut du cablage Modbus, la LED reste allumée en rouge.

BOUTON PAIR
Le bouton « pair » est doté de différentes fonctions.
Une bréve pression sur ce bouton (effleurement) permet d'activer les LED d’état pendant env. 30 minutes.

Une pression prolongée sur ce bouton (> 10 secondes) permet d’activer I'appairage.
La désactivation a lieu automatiquement lorsque le mode d'apprentissage est quitté sur la passerelle maitre

Une pression sur ce bouton (env. 3 secondes) permet d'activer le Bluetooth. La LED d'état L2 clignote en vert.
L'appareil reste visible pendant env. B0 secondes et peut étre trouvé par I'application W-Modbus de Lumenradio.
La connexion reste en place jusqu'a ce que l'utilisateur appuie sur « Disconnect » dans I'application ou

active le mode d'apprentissage sur l'appareil.

Voir « Configuration » (application W-Modbus) pour plus d'informations.

CAPTEUR W-MODBUS LED DE TELEGRAMME

LED Comparaison des adresses
A lieu une fois apres le

démarrage de I'appareil
CLIGNOTEMENT VERT
Comparaison des adresses
BOUTON PAIR activee
pour activer 2 FLASH ROUGE (1x)

[REIE

Comparaison des adresses

pair L1 L2 terminée
LED Etat du télégramme
‘ CLIGNOTEMENT VERT
LED D'ETAT Communication activée
L1 Etat du réseau L2 Connexion radio via W-Modbus (Wireless)
* CLIGNOTEMENT ROUGE ETEINTE - Pas de connexion ! * ngGNUT_EMt_ENT RSUFE
] ommunication activée
gs;gier):ss :::i\e;gtev . ROUGE ~ Mauvaise via Modbus (cable RTU)
ORANGE - Acceptable
R E
CLIGNOTEMENT VERT . UG
c ) VERT - Bonne Défaut Modbus —
ag;gf:illf;ncf;l:\;elgze, vérifier le cablage !
CLIGNOTEMENT VERT
VERT Bluetooth activé (60 s) ea
Connexion sécurisée (application W-Modbus)
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Capteur W-Modbus (slave)

APPRENTISSAGE (PAIRING) « Slave »

L'adresse du bus est réglée sur « 1 » en usine et peut étre modifiée a I'aide du commutateur DIP (voir section « Configuration Modbus »).
Cette modification est possible a tout moment, méme apres le couplage a une passerelle.

Pour la programmation par apprentissage d'un capteur W-Modbus (esclave) sur une Gateway maitre (DDC/API), les deux appareils
doivent étre réglés sur le mode d'appairage (mode d'apprentissage). Cela vaut également lorsque I'appareil doit &tre intégré dans un
réseau existant. Ce faisant, méme les périphériques déja couplés sont automatiquement mis en mode d'apprentissage et reprogrammeés
par apprentissage. Dans I'environnement proche (portée radiol, il ne doit y avoir qu'une seule passerelle maitre en mode d'appairage !

La programmation par apprentissage du capteur \W-Modbus (slave) — ci-aprés désigné comme capteur —
se fait en trois étapes simples :

10s
1. Activer I'appairage (ouvrir les connexions)

En usine, le capteur se trouve automatiquement en mode d'apprentissage.

L'activation manuelle a lieu au moyen du bouton Pair (pression prolongée sur le bouton = 10 secondes). pa
Les LED d'état indiquent que le mode d'apprentissage est actif : L1 clignote en rouge, L2 est éteinte.

Dans le cas des appareils a écran, [PAIRING] s'affiche en alternance avec I'adresse du bus réglée.

La procédure d'activation et de désactivation du mode d'apprentissage sur la Gateway maitre (DDC/API) *
figure dans la notice d'instruction spécifique a I'appareil.

2. Coupler des appareils (établissement de connexion)

En mode d'apprentissage actif, le capteur recherche automatiguement une Gateway maitre
se trouvant en mode d'appairage. Cette opération dure env. 1 @ 2 minutes.

Les LED d'état indiquent que le processus est en cours : L1 clignote en rouge —
L2 est allumée en rouge. Dans le cas des appareils a écran, [PAIRING] s'affiche. * .

Les LED d'état indiquent ensuite que le couplage est réussi : L1 clignote en vert —
L2 s’allume en vert ou orange (selon la qualité de la connexion radio).
Dans le cas des appareils a écran, [CONNECTED! s'affiche une fois la connexion établie

Remarque ! Si I'appareil est couplé avec une Gateway maitre d’un fournisseur tiers,
les LED d'état indiquent cela par une couleur différente : L1 continue de clignoter en rouge —
L2 est allumée en vert. L'écran continue d'afficher [PAIRINGI.

Une connexion temporaire est maintenant établie et celle-ci peut étre sécurisée, comme décrit a
la 3° étape. Aprés 2 a 3 minutes environ, la communication Modbus peut étre testée dés cette phase
et les données peuvent étre échangeées.

3. Désactiver I'appairage (sécuriser les connexions)
Une fois que tous les appareils sont correctement couplés, I'utilisateur doit arréter I'appairage
manuellement sur la Gateway maitre. Cette action met aussi fin a I'appairage de tous les appareils couplés.
Le capteur effectue ensuite un redémarrage automatique et établit une connexion
sécurisée. La communication Modbus est rétablie en I'espace de 2 a 3 minutes.

Les LED d'état indiquent que le redémarrage est en cours : L1 et L2 sont d’abord éteintes.
Dans le cas des appareils a écran, INO NETWORK] s'affiche brievement.

Les LED d'état indiquent ensuite que la connexion est sécurisée : L1 s'allume en vert — e
L2 s’allume en vert, orange ou rouge (selon la qualité de la connexion radio).
Dans le cas des appareils a écran, [SECURED] s'affiche une fois que la connexion est sécurisée.

Une connexion permanente est ainsi établie et reste en place méme aprés une remise en marche. Léchange
de données en mode normal peut commencer.

REMARQUES

Les LED d’état s’éteignent (LED L1 et L2 éteintes)
— Les LED se désactivent automatiquement aprées un délai de 30 minutes.
Les LED peuvent étre réactivées a l'aide du bouton Pair (breve pression sur ce bouton). pa

Message d’erreur (les LED L1 et L2 clignotent en rouge — Les appareils a écran affichent [W-M ERR!1.)
— Effectuer une réinitialisation : couper I'appareil pendant env. 1 minute de I'alimentation en tension,
puis redémarrer. Si I'erreur persiste, veuillez contacter I'assistance technique S+S. * *
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(«- W-Modbus

Structure générale de la topologie en bus

(forme mixte)

avec résistances de terminaison et de polarisation

MODBUS
RTU-Master

A

Résistance de pull-up /
polarisation

RBIAS
A (D1) D+ Fin
de ligne
B (DO) D- R

8%

%%

Slave n
(max. 100)

MODBUS

Slave

MODBUS

Slave

Résistance de pull-down /
polarisation

Rgias

|
é

Common

(GND)

W-MODBUS
Gateway (Node)

RAB
MODBUS
Slave 1
RAB

8%

%%

8%

W-MODBUS
Gateway (Node Pro)

MODBUS
Slave 1

MODBUS
Slave 2

MODBUS
Slave n
(max. 16)

Le protocole W-Modbus est basé sur la bande ISM de 2,4 GHz et utilise un saut de fréquence breveté
afin d'offrir une fiabilité et une immunité au brouillage maximales.
Il est ainsi possible de compter sur une transmission radio sdre, méme dans les environnements industriels

Sur le réseau W-Modbus, jusqu'a 100 périphériques reliés a une passerelle peuvent communiquer entre eux sur une grande distance
(jusqu'a 500 m en champ libre). Un module W-Modbus standardisé garantit la compatibilité avec tous les appareils W-Modbus.

Les capteurs W-Modbus doivent seulement étre alimentés en tension. Seule I'adresse esclave doit étre configurée
manuellement, les parametres de transmission (taux de transfert en bauds et parité) se reglent automatiquement.
Une résistance de terminaison n'est pas nécessaire. Le capteur est ensuite couplé a une passerelle.

La passerelle W-Modbus peut étre installée a n'importe quel endroit de la chaine Modbus. Elle sert de jonction
entre le Modbus cablé et le W-Modbus radio. Des formes mixtes d'appareils Modbus céablés et radio peuvent également
étre intégrées sans probleme dans des topologies de réseau existantes via la passerelle W-Modbus.
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ADRESSE DU BUS
L'adresse du bus est réglée sur « 1 » en usine et peut étre modifiée a I'aide du commutateur DIP.

Cette modification est possible & tout moment, méme apres le couplage a une passerelle.
Dans le cas des appareils a écran, I'adresse du bus modifiée s'affiche a I'écran pendant env. 30 secondes.

Configuration avec « 193 » pour exemple

Adresse du bus
(code binaire, valance réglable de 1 & 247) Interrupteur DIP [A]

oip1 | op2 | oipa | oipa | ops | oipe | Dp7 | Dips DIP A

ON
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON |p HHHBHBHH

128 64 32 16 8 4 2 1 12345678

L'adresse de I'appareil dans une plage de 1 a 247 (format binaire) est réglée via I'interrupteur DIP [A].
Position interrupteur 1 & 8 — voir tableau au verso !

L'adresse O est réservée pour des messages de broadcast, les adresses dépassant 247 ne doivent pas étre occupées et sont
ignorées par I'appareil. Les interrupteurs DIP sont codés en binaire avec les valences suivantes :

DIP1 = DIP 1 =0ON
DIP2 = DIP 2 =0ON
DIP 3 = .. DIP 3 = OFF
DIP 4 = .. DIP 4 = OFF
DIP5 = . DIP 5 = OFF
DIP 6 = DIP 6 = OFF
DIP7 = DIP 7 = OFF
DIP 8 = . DIP8=0N Lexemple montre 128 + 64 + 1 = 193 comme adresse Modbus.

PARAMETRES DU BUS

Les parametres du bus pour les capteurs W-Modbus sont configurés automatiquement
Les réglages nécessaires (par ex. taux de transfert en bauds) sont effectués directement sur la passerelle W-Modbus

DIAGNOSTIC

Fonction de diagnostic de défauts intégrée (voir tableau « Function 08 Function 08 Diagnostics »)

MODE APPLICATION (- W-Modbus

L'application W-Modbus de Lumenradio peut accéder aux appareils W-Modbus.

Pour cela, le Bluetooth doit étre activé manuellement sur I'appareil (a I'aide du bouton Pair).
L'appareil est ensuite visible et peut étre connecté a l'application.

Voir « Mise en service » (bouton Pair) pour plus d'informations.

En mode Application, |'application W-Modbus de Lumenradio peut accéder a la passerelle :

- Mises a jour du firmware du module radio

- Détection des erreurs (doublons d'adresses de bus, erreurs de communication, etc.)
- Noms d'appareils individuels

- Vérification de I'établissement du réseau

- Documentation de I'établissement du réseau (PDF)

De plus amples informations figurent dans la fonction Aide de I'application.
L'application est disponible dans I'App Store pour les appareils mobiles Android et Apple.

Lien vers Apple Application W-Modbus Lumenradio :
https://apps.apple.com/de/app/w-modbus/id6472275384

Lien vers Android Application W-Modbus Lumenradio :
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.lumenradio.wmodbus
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AFFICHAGE SUR LECRAN

La valeur d'affichage dépend du systéme d'unités réglé (voir tableau « Fonction 05 Write Single Coil »).
Si nécessaire, I'appareil peut étre commuté de Sl (par défaut) sur Impérial.

Affichage standard
Par défaut, la valeur est affichée sur la premiére ligne et I'unité correspondante est affichée de maniére statique

sur la seconde ligne :
Température [°C] [°F]. La résolution est de 1/10 de la valeur.

[ b e | g
| [ |
C s o F

(gl
ol

0]

Affichage d’erreur
Une sonde coupée ou en court-circuit est détectée et signalée comme Erreur celle-ci s'affiche sur les appareils avec écran.
Le statut d’erreur peut également étre appelé via la requéte bus.

." ." ." ." Sonde coupée

- _.3 Affichage sur I'écran : 999.9
[S] Err 1 Message d'erreur : Err1

- .:l q q U Sonde en court-circuit
- _._. Affichage sur I'écran : -999.9
. Message d'erreur : Err2

Affichage librement configurable (Tyr 3)

Via l'interface Modbus, I'affichage de I'écran peut aussi bien étre programmé dans la zone a 7 segments que dans
la zone de matrice de point. Il est ainsi possible, par exemple, d'afficher les messages de I'API.

Pour 'affichage individuel, le registre 4x0001 (valeur d'affichage physique) doit contenir la valeur 10.

Les registres 4x0002 a 4x0022 contiennent des informations sur les caracteres et segments a afficher.

Les deux positions a gauche sont représentées via le registre 4x0003 (plage -9...99). La valeur O désactive I'affichage
des deux positions. L'affichage est uniquement actif lorsque le registre 4x0002 contient des valeurs positives.

Dans le réglage par défaut (le registre 4x0001 contient |a valeur O pour I'affichage standard),
les caracteres I-Q (registres 4x0014 a 4x0022) sont également librement programmables dans la zone de matrice de points.
Dans la zone & 7 segments, la valeur de mesure actuelle s'affiche automatiquement.

Suite voir page suivante !
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Structure du modéle du (registre 4x0005)
Bit A Dot B | Dot DP1 Dot DP2
Bit B

Bit c

Bit 3...... D

Bit DP2

Bit -

Bit E

Bit DP1

Bit B...... --

Bit 9...... --

Bit 10....--

Bit 11....--

Bit 12....--

Bit 13....--

Bit 14....--

Bit 15....--

Dot

Matrix

Tableau des codes ASCII pour la zone d'affichage de la matrice de points

ASCII Sign ASCII Sign ASCII Sign ASCII Sign ASCII Sign
32 53 5 73 | 94 "

Espace 114 r
33 ! 54 6 74 J 95 _ 115 s
34 “ 55 7 75 K 96 \ 116 t
35 # 56 8 76 L 97 a 117 u
36 $ 57 ] 77 M 98 b 118 v
37 % 58 : 78 N 99 c 119 w
38 & 59 ; 79 0 100 d 120 X
40 ( 60 < 80 P 101 e 121 y
41 ) 61 = 81 Q 102 f 122 z
42 * 62 > 82 R 103 g 123 {
43 + 63 ? 83 S 104 h 124 |
44 , 64 @ 84 T 105 i 125 }
45 - 65 A 85 u 106 j 129 i
46 . 66 B 86 v 107 k 132 E
47 / 67 [+ 87 w 108 I 142 A
48 0 68 D 88 X 109 m 148 o
49 1 69 E 89 Y 110 n 153 0
50 2 70 F 90 z 111 o 154 ]
51 3 71 G 91 [ 112 P 223 °
52 4 72 H 93 1 113 q

Les caracteres ASCII ou de contréle qui ne figurent pas dans le tableau sont présentés par des espaces.
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“}Xﬂﬂadbus

TELEGRAMMES

Function 04 Read Input Register

Registre | Paramétres Data Type Value Range
3x0001 Température Sans filtrage Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
-999...+9999 Dépassement
3x0002 Température Filtrage 1s Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
-999...+9999 Dépassement
3x0003 Température Filtrage 10s Signed 16 Bit —500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—999...+9999 Dépassement
Function 02 Read Discrete Input
Registre Paramétres Data Type Value Range
0x0001 Erreur sonde - coupure Bit O 0/1 ON - OFF
0x0002 Erreur sonde - court-circuit Bit 1 0/1 ON - OFF
Remarque: Les adresses 1x0003...1x0008 sont lues avec la valeur « 0 ».
Function 05 Write Single Coil
Registre | Paramétres Data Type Value Range
0x0001 réserves
0x0002 | Systéme d'unités Sl — Impérial Bit 1 0/1 Sl (Default) -
. Imperial
Température [°C] - [°F]
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Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register

Registre | Paramétres (écran) Data Type Value Range
4x0001 Valeur d'affichage physique * Unsigned 8 Bit 0...10 0...10
Affichage standard : 0 Réglage
Température par défaut
Affichage alternatif : 10
Affichage librement configurable
4x0002 | Valeur 7 segments Signed 16 Bit -999...9989 -899...9999
4x0003 | Valeur 7 segments Signed 8 Bit -9..99 -9...99
4x0004 | -
4x0005 Modéle du segment Unsigned 16 Bit vair le modele binaire
4x00086 Matrice de points caractere A Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII
4x0007 Matrice de points caractere B Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII
4x0008 Matrice de points caractere C Unsigned 8 Bit 0...255 Caractéeres ASCII
4x0009 Matrice de points caractére D Unsigned 8 Bit 0...255 Caractéres ASCII
4x0010 Matrice de points caractere E Unsigned 8 Bit 0..255 Caracteres ASCII
4x0011 Matrice de points caractéere F Unsigned 8 Bit 0..255 Caracteres ASCII
4x0012 Matrice de points caractere G Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII
4x0013 Matrice de points caractere H Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII
4x0014 Matrice de points caractere | Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII
4x0015 Matrice de points caractéere J Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII
4x0016 Matrice de points caractere K Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII
4x0017 Matrice de points caractere L Unsigned 8 Bit 0..255 Caracteres ASCII
4x0018 Matrice de points caractéere M Unsigned 8 Bit 0..255 Caracteres ASCII
4x0019 Matrice de points caractere N Unsigned 8 Bit 0..255 Caracteres ASCII
4x0020 Matrice de points caractéere O Unsigned 8 Bit 0..255 Caracteres ASCII
4x0021 Matrice de points caractere P Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII
4x0022 Matrice de points caractére Q Unsigned 8 Bit 0...255 Caracteres ASCII

* La valeur d'affichage dépend du systeme d'unités réglé (voir tableau « Fonction 05 Write Single Coil »).
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Function 08 Diagnostics
Les codes sous-fonction suivants sont pris en charge

Code sous- Paramétres Data Type Réponse

fonction

00 Echo des données d’émission Données d’écho
(loopback-rebouclage)

01 Redémarrage Modbus [Reget Listen Télégramme d'écho
Only Mode — Réinit Mode Ecoute Seule)

04 Activation Listen Only Mode Pas de réponse
(mode Ecoute seule)

10 Efface compteur Télégramme d'écho

11 Compteur Télégrammes de bus Unsigned 16 Bit | Tous les télégrammes de bus valides

12 Compteur Erreur de communication Unsigned 16 Bit | Télégrammes de bus erronés
(Parité, CRC, erreur Frame, etc.)

13 Compteur Messages d'exception Unsigned 16 Bit | Compteur d'erreurs

14 Compteur Télégrammes esclaves Unsigned 16 Bit | Télégrammes esclaves

15 Compteur Télégrammes sans réponse Unsigned 16 Bit | Message de Broadcast (adresse A)

Function 17 Report Slave ID
Structure du télégramme de réponse

n° de byte Paramétres Data Type Réponse

00 Nombre de bytes Unsigned 8 Bit | 9

01 ID esclave (Device Typ) Unsigned 8 Bit 3 = THERMASGARD® xx-wModbus (Tyr3)
02 ID esclave (Device Class) Unsigned 8 Bit | 80 = KYMASGARD® (Wireless)
03 Statut Unsigned 8 Bit 255 = RUN, 0=STOP

04 Numéro de version (release) Unsigned 8 Bit 1.9

05 Numéro de version (version) Unsigned 8 Bit 1...99

06 Numeéro de version (index) Unsigned 8 Bit 1

07 Numéro de série 1 Unsigned 8 Bit | XX

08 Numéro de série 2 Unsigned 8 Bit | YY

09 Numeéro de série 3 Unsigned 8 Bit zz
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Oatunk W-Modbus (sefomoe yctpoiicTeo)

CBETOAMOAObI COCTOAHNA

0b6a ceetoanomHblx uHankatopa L1 u L2 (cnpasa Boane kHonkn Pair) nokasbiBalT COCTOAHME PaMOCBA3N AaTuunka.
OHn aKTUBMPYKOTCA MOC/IE BKOYUEHNA U npmﬁn yepes 30 MWHYT aBTOMaTUYECKWN OeaKTUBUPYIOTCA.
|_||JVI HEDﬁXO,ElMMOCTVI CBETOANOOHbIE NHONKATOPbl MOXHO 8KTUBMPOBATH BPYYHYO C NOMOLWbI KHONKK Pair.

CBETOAWOA TENEFPAMM

Mwuranue ceetoguona (cnesa soane DIP-nepeknouatens A) uidopmupyet 06 akTuBHOI nepenaye AaHHbix no wuHe Modbus.
Mpu noBpexaeHn NPOBOAHOT0 COeAMHEHUA WiHb Modbus cBETOAN0A HENPEPLIBHO CBETUTCA KPACHbIM LIBETOM.

KHOMKA CO3A0AHWNA MAPbI (PAIR)
KHonka Pair umeet pasHsie dyHKLWN.
KpaTkoBpeMeHHOe HaxaTue Ha KHOMKY (HaxaTb 11 0TNYCTUTb) aKTUBUPYET CBETOAMOAHbIE MHANKATOPbI COCTOAHMA Npubn. Ha 30 MUHYT.

onroe HaxaTue Ha kHonky (= 10 cekyHf) akTMBMpYeT cospaHue napsl.
,D,EBKTVIBELWIH BbINOSIHABTCA @aBTOMATUYECKN NOCNE BbIKIIOUEHNA PEXMMA NPOrpaMMnUpoBaHNA Ha rNaBHOM WD3e.

Haxartue Ha kHonky (npubn. 3 cekyHabl) aktusupyet Bluetooth. CeeToanoaHsblii nhankatop L2 Muraet seneHbim.
YCTpOCTBO CTAHOBUTCA BUANMbIM NpuM. Ha B0 cekyna v moxeT obHapyxusaTteca npunoxennem W-Modbus ot Lumenradio.
CoefnHeHve coxpaHaeTca, noka B npunoxeHun He bynet HaxaTta kHonka Disconnect naw Ha ycTpolicTee He

bynet aKkTMBNPOBAH PEXWUM NPOrpaMMUPOBAEHNA.

MoapobHryto nHdopmaunio cm. B nyHkTe «KoHdurypaums» (npunoxerne W-Modbus).

OATUNK W-MODBUS CBETOAMNONA TENErPAMM

CWA Hactpoiika appeca
npoV3BOANTCA OIUH pa3
nocne sanycka ycTpoicTea

3EMEHBI MUTAIOLLAI

KHOMKA HacTpoiika aapeca akTUBHa
) ' N
CO3NAHNA (PAIR] 22 KPACHbI MUFHYN (1 pas)
ANA akTnsayny
@ napi 10 ¢) HacTpoiika afpeca 3aBeplieHa
pair L1 L2 N

Ccna Cocrt. renerpamm

3EMEHBIA MUTAIOLLAI

CBETOAMOAbI
aKTUBHaA nepefaua
COCTORRNA nanHbix yepes W-Modbus
L1 CocroaHue cetu L2 Papuoceasb (6ecnposoaHan)
S KPACHBI MUrAIOLLAT BbIK/I. - HeT coeamHeHual # KPACHBIIi MUTAIOLIA

N aKTMBHAA NepeaaYa AaHHbIX
OTKPLITOE COEANHEHNE, . KPACHbI - nnoxan no wuxe Modbus (kabens RTU)
CO3aHMe Napbl aKTMBHO

OPAHXEBBIN — npuemnemas "
3EMEHBIA MUTAIOLLAA . @ KPACHbIiN

3ENEHDbIN - xopouwas HeucnpasHocTb Modbus —
OTKPbITOE COEAVHEHWE, NPOBEPUTE KaBenbHOE
YCTPOWCTBA CBABAHbI . . |

3ENEHBI/ MUFAKOLLAIA COBRUHEHNE:
3ENEHbBIN Bluetooth aktusHblil (B0 c) ea
YCTOIUNBOE COEONHEHNE (npunoxenne W-Modbus)
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pOMCTBO

NMPOrPAMMINPOBAHUE (PAIRING) «Slave»

Ha 3aBoge HacTpoeH aapec WuHbl «1», ero MOXHO U3mMeHnTb npu nomowu DIP-nepekniovateneii
(c™. nyHkT «KoHdurypuposanne wuHbl Modbus»). lameHeHve anpeca BO3MOXHO B Nioboe BpemsA, Aaxe nocne noaknueHns K Wiioay.

[na nopkniouennsa natunka W-Modbus (Befomoe ycTpoiictso) k rnasHomy wntesy (MUY/MNK) HyxHo nepesectu oba ycTpoiicTea
B PEXWUM CO30aHNA napsl (pEXUM NPOrpaMMnupoBaHna). 3Tu AeiCcTBUA Takxe HE0BX0AUMO BbINONHNTb, KOTAA YCTPORCTBO HYXHO

WHTErpupoBaTh B UMEIKOLWYOCA CETb. ﬂpl/l 3TOM CBA3d@HHbIE yCTpUVICTBa aBTOMaTUYyeckn NepesoaATCA B PEXUM NporpaMmmpoBaHuna
11 3aHOBO nofksiouaioTcA. Bbnuau (papuyc neiicTenAl MOXET HaxoANTbCA TONKO OAVWH [NaBHbIN WS B PEXUME CO3aHUA naps!

Mporpammuposanne gatunka W-Modbus (Befgomoe ycTpoilcTBo) — fanee gatumk —
BbIMONIHAETCA B TPW NPOCThIX Wwara:

1. AKTBauUMA co3paHna napbl (OTKpbIBaHUE COEANHEHWIA) 10c
C 3aBoaa paTumk aBTOMaTUYECKW HaXOAUTCA B PEXVME NPOrpaMMUPOBaHNA.
PyuHana akTuBauua BLINOMHAETCA C NOMOLWb0 KHonku Pair (donroe Haxatne Ha KHonky 2 10 cekyHAa).

CBETDJIIMUJJHbIE WHAMKATOPbl COCTOAHUA CUrHaNU3NpyT 06 aKkTuBHOM pexunmMme nporpaMmMnpoBaHunA: pa
L1 muraer kpacHbim, L2 BbikioueH. Ha ycTpolicTeax ¢ aucnieem nonepemMeHHo nokasbiBaeTcaA Hafnmch
[PAIRING] 1 HaCTpOEHHbIt aAPEC WHLI.

Mpouenypa akTuBaLunn unn OeakTUBaLuM pexuma NnporpaMMupoBaHua Ha rnasHom wioae (MLY/MNK) *
npusefeHa B pykoOBOACTBE N0 3KCnayataunn COOTBETCTBYIOLWENO yCTDUVICTBB.

2. CeA3blBaHNE YCTPOIiCTB (yCTAaHOBKA COEAMHEHUA)
B aKTMBHOM pexume NporpaMmMUpOBaHNA BATUMK aBTOMATUYECKY WLLET FNaBHbIN Wilo3,
KOTOpbIVi HAXOANTCA B PEXUME CO3[aHua napbl. 3T0T Npouecc Anutca npnba. 1-2 MUHYTHI.
DBETDD,MUJIleIE WHAONKATOPbI COCTOAHUA MHliJDDMI/IDleT 0 TeKyllem npouecce: L1 muraer KpacHbIM —
L2 ceetuTcA kpacHbIM. Ha ycTpoiicTeax ¢ Ancnneem cHauana nokassisaercaA Hagnuc [PAIRING]. * .

MMocne aToro cBeTOANOAHBIE UHONKATOPbI COCTOAHMA UH(OPMUPYIOT 06 YCMEeWHOM coeanHeHnm:
L1 muraet seneHbiMm — L2 cBETUTCA 3ENEHBIM NN OpaHXeBbIM (B 3aBNCUMOCTM OT KauecTBa DBD,MUEBFIEVI]. Ha
YCTPOCTBAX C AUCMNEeM Noc/e YyCTaHoBKN COeANHeHUA nokaseiBaetcA Hagnuce [CONNECTED].

Mpumeuanue! Ecnn cBA3LIBATL YCTPOWCTBO C rMaBHbIM cTop 0 noct LBeTHaA
CurHanuaauna CBeToanoaHbIX NHOWKETOPOB COCTOAHNA OT/IMYEETCA: L1 npoaosixaeTt Muratb pacHblM —
L2 cseTutca 3eneHbim. Ha gucnnee no-npexuHemy otobpaxaetca [PAIRINGI.

Takum 0bpa3om CO3AaETCA BPEMEHHOE COEAVHEHME, KOTOPOE MOXHO CAENaTh YCTORUMBLIM,
Kak onucaHo B 3-em ware. Mpubn. yepes 2—3 MUHYTbI MOXHO NPOTECTUPOBATL NEPEAaUYY AAHHbIX
nocpencTsom npotokona Modbus u BeINONHUTL 0BMEH AaHHBIMU.

3. ﬂeakmsauwn co3aaHuA napbl (obecneuenne yCTOﬁHMBUI’O COeﬂMHeHMR]
Korpa Bce ycTpoiicTBa yCNeWwHo CBA3aHLI, N0b30BaTENb [OSIKEH BPYUHYIO Ha [N18BHOM Wiio3e
3aKOHUUTb CO3/1aHNE Napbl. 3T0 TakXe 3aBeplIaeT CO3[aHNEe Napbl HA BCEX CBA3AHHbIX YCTPONCTBAX.
Mocne aToro AaTumMK BHINOMHAET AaBTOMATUYECKYID NEpPesarpyaky v yCTaHaBNMBAET YCTOMUNBOE
coepuHenue. [epeaaya AaHHbIX nocpeacTsom npotokona Modbus Bo3obHoBNAETCA B TeueHue 2—3 MUHYT.
CBeT0N0AHbIE NHANKATOPbI COCTOAHWA CUrHANM3NPYIOT O BEINDSIHEHAN Nepeaarpysku: cHauana L1 u L2
BbIKMIOUeHbl. Ha ycTpoiicTBax ¢ AMCnNeemM KpaTkoBpeMeHHO nokassisaetca Haanucs INO NETWORK]

Mocne aToro cBETOANOMHLIE MHOMKATOPLI COCTOAHNA UH(HOPMUPYIOT 06 yCToiuMBOM coeaunHeruu: L1 ceetutca
3eneHbiM — L2 CBETUTCA 3eMeHbIM, OpaHXEeBbIM UV KPacHbIM (B 3aBUCMMOCTY OT KaUECTBa PafuocBA3m).
Ha ycTpolicTBax ¢ Aucnneem nocne ycTaHoBKW YCTOWUMBOrO COeAMHEHNA nokasbieaeTca Haanuch [SECURED]

Takum DﬁpaBDM yCTaHaBnnBaeTcA ycmﬁumaue coeauHeHWe, KOTOpPOe COXpaHAeTCA Aaxe nocre NoBTOPHOro
BK/oueHna. MoxeT HaunHaTbeA 06MeH AaHHBIMU B HOpMarnbHOM pexume pDEDThI‘

NPUMEYAHNA

CeeToaunofHbIe MHANKATOPbI COCTOAHMA BbikMloualoTca (cBeToanoasl L1 u L2 Bbikn.)
- DBETDD,MUJJM @BTOMATUYECKWN BbIKNOYAOTCA Yepes 30 MWHYT.
CBetonmnoas MOXHO CHOBA aKTBMPOBATL C MOMOLLbIO KHOMKYM Pair (kpaTkoBpemeHHoe HaxaTue). pa

Ci o6 6ke (cBeT! L1 n L2 muratot KpacHelM —
Ha ycTpoiicTax ¢ aucnneem nokasaHo [W-M ERR!.)

— Bbinonuutb cbpoc: obectountb yeTpoiicTBO Npubn. Ha 1 MUHYTY, NOCNE 3TOro 3anycTUTh ero. * *
Ecnu He yaanoch ycTpanuTh owunbky, 0bpatutsca B cnyxby nognepxku S+S.
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061wan cTPYKTYpa WIWHHOII TONONOTUN C COFNACYIoWUMI
pesnucTopamu v pesucTopamin B LENu CMeLeHna
(rnbpuaHas dopma)

MODBUS
RTU-Master

A

Moatsrusatowmit pesnctop /
PEe3MCTOp B LNV CMelleHus

Rgins

OKoHeyHas
Harpyska
LWHHBbI

Rus

A (D1) D+
R‘B [:

B (DO) D-
Crarusatowwmii pesnctop /

pe3ncTop B Luenu cMeLleHns

Reias

=
ol —— t—{Fo3

ffffffffffff | K9] .

W-MODBUS MODBUS MODBUS (GHD]

Gateway Slave Slave

RAB
=il
W-MODBUS © W-MODBUS  MODBUS
Slave n Gateway (Node) Slave 1
(max. 100)
RAB

K9 K9] K9

W-MODBUS MODBUS MODBUS MODBUS
Gateway (Node Pro) Slave 1 Slave 2 Slave n
(max. 16)

Mpotokon W-Modbus ocHosbiBaeTcA Ha AnanasoHe paguoyactoT ISM 2,4 TTu v ucnonbayeT 3anaTeHTOBaHHbIN
mMeToa CKBHKDDEDEBHOFD N3MEHeHMA 4YacToTbl Ana MaKCMMarnbHoi HadexHocTn n I'IDMEXOVCTOIZHVIEOCTVI.
Takum 0bpa3om obecneunBaetcA HafexHan becnpoBofgHas Nepefaya 1 B NPOMBILNEHHON CPEae.

B cetn W-Modbus o 100 yctpoiicTs MoryT 0bMeHnBaTbCA faHHbIMK Yepes w3 Ha bonbwom paccTtoArumn (o 500 M Ha 0TKpeITOM
npocTpaHcTee). CTangapTuaoBarHblii Mmoaynb W-Modbus rapaHTupyeTt coBMecTumocTb co Bcemu yeTpoiicteamu W-Modbus.

,Elﬂﬁ [aTunkoe W-Modbus HYXXHO BCEro Nnwb NpeaycMoTpeTb NCTOUHUK NUTAHKUA. prLIHyK] HYXHO 3aAaTtb TONbKO afapec seaomMoro
YCTPOICTBA, NapameTpsl nepenauy (CKopocTb NEPefaun 1 YUETHOCTL) HACTpauBalTCA aBToMaTuueckin. Cornacyiowmii PeaucTop He HyXeH.
Mocne aT0ro AaTuMk MOXHO NOACOEANHUTL K LWIOSY.

LLnio3 W-Modbus mMoxHo ycTaHosuTb B ntobom mecTe Ha oTBeTBneHun wuHsl Modbus. OH npeactasnAet coboil ycTpoitcTBo And
COeaNHeHNA NpoBoAaHbIX yeTpoiicTe Modbus ¢ becnposogHbiMi yeTpoiicteamn W-Modbus. C nomowsto wniosa W-Modbus Takxe MOXHO
NErko WHTErpupoBaTh B CYWECTBYKWME ceTn rnbpuaHsle hopmbl NpoBoAHbIX 1 BecnposoaHeix yeTpoiicte Modbus.
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ALPEC LWWNHbI
Ha 3aBofe HacTpoeH appec WuHbl «1», ero MOXHO UamMeHnTb Npu nomowwu DIP-nepeknioyateneil.

ViaveHeHe afpeca BO3MOXHO B Nioboe BpemA, Aaxe nocie NoAKIUeHNA K Wkay.
Ha ycTpoiicTBax ¢ AUCNNEEM UBMEHEHHbI aApec nokasbiaeTca 8 Teuerue npubn. 30 cekyHA.

Mpumep kondurypauum «193»

Appec WwnHbl
([IBOVUHbIN, HACTPaNBAEMAA 3HAUUMOCTb 0T 1 [0 247) DIP-nepekniouatens [A]

op1 | or2 | oipa | opa | ops | oipe | Dp7 | Dies DIP A

ON
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON |p HHHBHBHH

128 64 32 16 8 4 2 1 12345678

Apnpec npubopa B fuanasoHe o7 1 go 247 (nBounuHbiil hopmat) HacTpausaeTcs ¢ nomoubio DIP-nepekniouatena [Al.
MonoxeHve nepeknioyatenert, no3. ot 1 ao 8 — cm. Tabnuuy Ha obpaTHo cTopoHe!

Anpec O 3apesepsupoBaH anA cooblennit ceT; 3anpewaetca onpenenats anpeca bonbwe 247; npubop byaert urHopnposaTth ux.
DIP-nepektouaTeny MernT ABOWYHOE KOAUPOBAHWE CO CREAyUei 3HAUMMOCTbIO:

DIP1=128....... DIP 1 =0ON
DP2= 64......DP2=0ON
DIP3= 32....... DIP3=0FF
DIP4= 16........ DIP 4 = OFF
DIP5 = 8...... DIP5=0FF
DIPB6= 4. . DIP B = OFF
DIP7= 2. DIP 7 = OFF
DIP 8 = 1. . DIP8=0N [anHblii npumep nokassieaet, uto 128 + 64 + 1 = 193 — 310 agpec wuHsl Modbus

MAPAMETPbI WWNHbI

MapameTpsl WiuHbl Ana aatuukos W-Modbus KoHMUrypupyoTcA aBToMaTnueckm
Heobxoanmsle HacTpoiiku (Hanpumep, CKopocTb nNepeaaun) BLINOMHAITCA NpAMO Ha wio3e W-Modbus

OVATHOCTUKA

WHTerpuposaHa dyHkuMa auarHocTuposanua owunbok (cm. Tabnuuy «@yHkuma 08 Dynkuna 08 «dnarHoctuka» (Diagnostics)»)

PEXUIM APP (- W-Modbus

Mpu nomowwm npunoxenna W-Modbus ot Lumenradio MoxHo nonyunts goctyn k yctpoiicteam W-Modbus.
[nA aT0ro HY>XHO BPYUHYt0 aKkTuBupoBaTh Bluetooth Ha ycTpolicTee (c nomowwbio kHonky Pair).

Mocne aT0ro ycTpONCTBO MOXHO 0BHAPYXMTb 1 COEAMHNTL C NPUIOXKEHNEM.

MonpobHyto nHdopmaumio cm. B nyHkTe «BBoa B akcnnyataunio» (kHonka Pair).

B pexume App ¢ nomoubio npunoxexua W-Modbus ot Lumenradio MoXHO nonyunts oCTyn K WN3Y:
— 06HOBNEHNE MMKPONPOrPaMMHOr0 0BecnedyeHna pagnoMoaya

— PacnosaHaBaHue ownbok (0auHaKoBble aApeca WiHbl, 0wnbku nepeaaun AaHHbIX u Apyroel

— ViHovBuayanbHble Ha3BaHWA YCTPONCTB

— MpoBepka CTPYKTYpbl CETH

— [lokymeHTMpoBaHue cTpykTypbl cetu (PDF)

MoapobHyto nHhopMaunio cM. B CNpaBke NpUIoKEHUS.
MpunoxeHue gocTynHo Ana mobunbHbix yeTpoiicTe Android u Apple B MarasuHe npuaoXeHWii.

Ccbinka Ha npunoxenne W-Modbus ot Lumenradio ana yctpoiicte Apple:
https://apps.apple.com/de/app/w-modbus/id6472275384

Ccbinka Ha npunoxenue \W-Modbus ot Lumenradio ana yerpoiicte Android:
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.lumenradio.wmodbus
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NHONKALNA HA ONCNNEE

CraHpapTHaa uHaMKauua

OTtobpaxaemoe 3HaUEHWE 3@BUCUT OT HACTPOEHHONW cucTeMbl eauHuy (cM. Tabnuuy «@yHkuna 05 — 3anuck 3HaueHna ogHoro tnara
(Write Single Coil)»). Mpn HeobxoanmocTn MoXHO nepeknounTh yeTpoiicteo ¢ CU (no ymonuaxnio) Ha aHrnuiickylo cuctemy mep.

CTaHaapTHO B NepBOi CTPOKE CTAaTMYHO 0T0BpaxaeTca 3HaueHne, a BO BTOPOI — COOTBETCTBYIOWAA eANHULE N3MEPEHNS:
temneparypa [°C] [°Fl. Paspewenue coctasnset 1/10 oT 3HaueHus.

c

o LA

—
—

s

a3
o
"F

WNHankauns ownbku

PacnosHaBaHue 0bpbiBa 1 KOPOTKOr0 3aMbikaHna aatunka, coobuieHne ob ownbke, oTobpaxexne cooblierna Ha akpaHe npubopa.
MyTem 0TnpaBky 3anpoca Ha WHY MOXHO TakXe Y3HaTb COCTORHME OWnbKu.

U " q U 06pbiB paTunKa

[ R R P, Havkauna Ha ancnnee 999.9
S Err 1 Coobuwenve ob ownbke:  Errl

Mpononxerue Ha cnenyioweii cTpaHuLe!

ViHavKauma Ha ancnnee:
e = CoobuieHne 06 ownbke Err2

ﬁ KDPDTKOE 3aMblKaHWe aaTunka
9349
E

Cgob HacT| i i (Tyr3)

MocpeAcTBOM WIWHHOTO UHTEPGelica AMCMEl MOXHO NPOrpaMmMUpPoBaTh Kak B 7-CErMEHTHOM MOJie, Tak W B MOJE C TOUEUHOI
matpuueii. Tak, Hanpumep, MOXHO oTobpaxaTtb coobuwenus, nonyyaemele ot MK,

[na nHameuayanbHoi nhpmukaumn pernctp 4x0001 (dusnyeckoe 3HaueHne) fomxeH cogepxats aHadenue 10.

Pernctpol o1 4x0002 no 4x0022 copepxat ceedeqns 06 oTobpaxaembix CUMBOAX U CErMEHTaX.

0O6e BbIpOBHEHHbIE MO SIEBOMY Kpatd nosuunn otobpaxatTtca ¢ nomouwblo peructpa 4x0003 (ananason —9...99). 3HaueHue O
BbIKNOYAET NHAMKaUMo obeux nosnunii. MiHamkauna aktueHa, Tonbko ecnu pernctp 4x0002 cofepxuT NonoxuTeNbHLIE 3HAUEHUA,

B Hactpoiike no ymonuanuio (peructp 4x0001 copepxunTt 3Hauenne O ona cTaHOapTHOR WHAMKaLUN)
TakXXe MOXHO cBOBOAHO 3anporpaMMupoBaTh B NoSie ¢ TOUeUHol maTpuuei cumeonsl [-Q (peructpsl ot 4x0014 no 4x0022).
Mpu atom B 7-cermeHTHoM none ByayT oTobpaxaTbCA TEKYLWME N3MEPEHHbBIE BHAUEHNA.

-998.9
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Mpumep CTPYKTYypLI CErMEHTHOrO nona

O o0oooo
o 60 6 6 o
o o o o o
OO0 WX

o
=]

o
m

P2

Dot

Matrix

(peructp 4x0005)

T

Tabnuua kogos ASCIl gns noneit ¢ ToueyHon MaTpuueil

ASCII Sign

ASCII Sign
53

ASCII Sign
73

ASCII Sign
94 "

ASCII Slgn

HeykasaHHble B Tabnuue cumsonsl ASCII unu ynpasnawwue cumsons otobpaxatTca B Buae npobena.

Mpoben 5 | 114

33 ! 54 6 74 J 95 _ 115 s
34 “ 55 7 75 K 96 \ 116 t
35 # 56 8 76 L 97 a 117 u
36 $ 57 ] 77 M 98 b 118 v
37 % 58 78 N 99 c 119 w
38 & 59 ; 79 0 100 d 120 X
40 ( 60 < 80 P 101 e 121 y
41 ) 61 = 81 Q 102 f 122 z
42 * 62 > 82 R 103 g 123 {
43 + 63 ? 83 ] 104 h 124 |
44 , 64 @ 84 T 105 i 125 }
45 - 65 A 85 u 106 j 129 i
46 . 66 B 86 v 107 k 132 E
47 / 67 [+ 87 w 108 I 142 A
48 0 68 D 88 X 109 m 148 o
49 1 69 E 89 Y 110 n 153 0
50 2 70 F 90 z 111 o 154 ]
51 3 71 G 91 [ 112 P 223 °
52 4 72 H 93 1 113 q

39



THERMASGARD® xx-wModbus | Tenerpavmmei

“}Xﬂﬂadbus

TENErPAMMbI

®yHkuma 04 — Yrenune pernctpos Beoaa (Read Input Register)

Temnepatypa

[°Cl

- [°F)

Peructp | Mapametp Tun paHHbIX 3HaueHune NwnanasoH
3x0001 Temnepartypa Bes dunbTpauum Co 3Hakom 16 6ut —-500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—999...+ 9999 Beiber
3x0002 Temnepartypa @Ounetpauna 1 c Co 3Hakom 16 6ut —500...+ 1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—999...+ 9999 Briber
3x0003 Temnepatypa @Ounetpauna 10 ¢ Co 3Hakom 16 6ut —500...+1500 -50.0...+150.0°C
-580...+ 3020 -58.0 ... +302.0°F
—999...+ 9999 Beiber
®yHkuma 02 — 3anuck 3HaueHna B oauH peructp xpaHenua (Write Multiple Register)
Peructp MNapametp Tun paHHbIX 3HaueHue [wvanasoH
0x0001 Ownbka pnatunka — obpbis But O 0/1 ON - OFF
0x0002 Ownbka gatumka — KOpOTKOE 3aMblKaHune But 1 0/1 ON - OFF
Mpumeuanne: agpeca o7 1x0003 po 1x0008 yutatoTca co 3HaueHnem «O»,
M®yHkuna 05 — 3anuck 3Hauenna opHoro tnara (Write Single Coil)
Peructp | Mapametp Twun paHHBIX 3HaueHune OwvanasoH
0x0001 3apesepBnpoBaHo
0x0002 Cuctema eguHuL cn - Wmnep. ea. But 1 0/1 CW (Default) -
Nwvnep. en.
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®yHkuma 06 — 3anuck 3HaueHna B oauH pernctp xpaHenua (Write Single Register) n
®yHKkuma 16 — 3anuck 3HaueHnii B Heckonbko pernctpos xpaHenua (Write Multiple Register)
Peructp | Mapametpel (ancnneii) Twun paHHBIX 3HaueHne Munanazox
4x0001 ®uanyeckoe 3HaueHne* bea 3Haka 8 but 0..10 0..10
CraHpapTHaA MHAMKaLUmMA: 0 Hactpoiika
Temnepartypa 1o yMONyaHuio
AnbTepHaTUBHaA UHANKALMA: 10
Hactpansaeman nHgukauus
4x0002 | 7-cermMeHTHoe 8HaueHue Co aHakom 16 but -999...9999 -999...9999
4x0003 | 7-cermeHTHOE 3HaueHue Co 3Hakom 8 but -9..99 -9...99
4x0004 | -
4x0005 Mpumep cermeHTHoro nona bes aHaka 16 6ut cm. butosyio
KoMbuHauuo
4x0006 ToueuHas maTpuua, cumson A bes sHaka 8 6ut 0..255 Cumson ASCII
4x0007 Toueunaa matpuua, cumson B bes sHaka 8 but 0..255 Cumson ASCII
4x0008 ToueuHas maTpuua, cumson C bBes sHaka 8 6ut 0...255 Cumson ASCII
4x0009 ToyeyHas maTpuua, cumson D bes sHaka 8 6ut 0...255 Cumson ASCII
4x0010 ToueuHan matpuua, cumson E bea 3Haka 8 6ut 0...255 Cumeon ASCII
4x0011 ToyeyHas maTpuua, cumson F bes sHaka 8 but 0...255 Cumeon ASCII
4x0012 ToueuHas maTpuua, cumeon G bBes sHaka 8 but 0..255 Cumeon ASCII
4x0013 ToueuHas maTpuua, cumeon H Bes sHaka 8 but 0..255 Cumeon ASCII
4x0014 ToueuHas matpuua, cumeon | Bes 3Haka 8 6ut 0...255 Cumson ASCII
4x0015 ToueuHaa MaTpuua, cumeos J Besa 3Haka 8 6ut 0...255 Cumson ASCII
4x0016 ToueuHas maTpuua, cumson K Bes 3Haka 8 but 0...255 Cumson ASCII
4x0017 ToueyHas maTpuua, cumson L bes 3Haka 8 but 0...255 Cumson ASCII
4x0018 ToueyHas maTpuua, cumeon M bes sHaka 8 6ut 0...255 Cumson ASCII
4x0019 ToueyHas maTpuua, cumeon N bes sHaka 8 but 0...255 Cumeon ASCII
4x0020 ToueuHaa matpuua, cumson O Bes sHaka 8 6ut 0...255 Cumeon ASCII
4x0021 ToueuHaa matpuua, cumson P Bes snaka 8 6ut 0...255 Cumson ASCII
4x0022 ToueuHaa maTpuua, cumeon G Bes sHaka 8 6ut 0...255 Cumson ASCII
* Otobpaxaemoe 3HauyeHWe 3aBUCUT OT HACTPOEHHON CUCTEMBI BANHULL
(cm. Tabnuuy «@yHkuna 05 — 3anuck 3Hauenna ogHoro tdnara (Write Single Coil)»)
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®yHkuma 08 — OuarHoctuka (Diagnostics)
MopnepxusaioTca cnegyiowme Koabl NoAMYHKLNK

Kopn Mapametp Tun paHHbIX Otser
noagyHKuumn
0o 3X0 0TNPaBAEHHbIX AaHHbIX LaHHble 3xo
(Loopback)
01 Mepesanyck Modbus Tenerpamma axo
(Reset Listen Only Mode)
04 Aktusaumns (Listen Only Mode) Bes oteerta
10 Cbpoc cueTunkos TenerpamMma 3xo
11 CueTunk TenerpamMm WnHb! bea 3Haka 16 but | Bce neicTBUTENbHLIE TENErpaMMbI WNHBI
12 CyeTynk owmnbok cBA3N (UETHOCTb, UMKINUE- Bes 3Haka 16 6ut | Tenerpammsl WuHbl ¢ owrbkamu
cKaA NPOBEPKa YETHOCTY C U3DLITOUHOCTbIO
(CRC), owwubka dpeiiman . 4.)
13 CyeTunk NckUMTENbHBIX CO0BLWEHNI Bes 3Haka 16 6ut | Cuetuunk owmnbok
14 CueTunk TenerpamMm BeLOMOro yCTpoiicTea Bes 3Haka 16 6ut | Tenerpammbl BEOOMOro yCTpoicTBa
15 Cuetuunk Tenerpamm bes oteeta bes sHaka 16 6ut | Coobuwenna cetu (agpec 0)

®yHkuma 17 — Urenne undopmauum ob yerpoiictee (Report Slave ID)
CrtpykTypa Tenerpammel oTBETa

But Ne Mapametp Tun paHHbIX Oteer

00 Konuuectso 6aiit bes 3Haka B8 6ut | 9

01 NpoeHtndukaTtop BeOAOMOro ycTpoiicTea Besa aHaka 8 6ut | 3 = THERMASGARD® xx-wModbus (Tyr3)
(tun ycTpoiicTea)

o2 Wnextndukatop BeAoMOro ycTpoicTea Bbes avaka 86wt | 80 = KYMASGARD® (Wireless)
(knacc yctporicTsal

03 CocronaHve bea anaka 8 6ut | 255 = RUN, 0 = STOP

04 Homep Bepcun (Bbinyck) bes gHaka 8 6ut | 1..9

05 Homep Bepcun (Bepcua) bes sHaka 8 6ut | 1...99

06 Homep Bepcun (MHaeke) bes 3Haka 8 6ut | 1

07 CepwitHblit Homep 1 bes sHaka 8 6ut | XX

08 CepwitHblit Homep 2 bes gHaka B 6ut | YY

09 CepuwitHblit Homep 3 bes sHaka B 6ut | ZZ
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© Copyright by S+S Regeltechnik GmbH

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung der S+S Regeltechnik GmbH.

Reprint in full or in parts requires permission from S+S Regeltechnik GmbH.

La reproduction des textes méme partielle est uniquement autorisée apres accord de la société S+S Regeltechnik GmbH.
Mepeneuatka, B TOM UMC/e B COKPaLLEHHOM BUAE, paspelaeTca nuws ¢ cornacua S+S Regeltechnik GmbH.

Irrtimer und technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben entsprechen unserem Kenntnisstand bei Verdffentlichung. Sie dienen nur zur Information tber
unsere Produkte und deren Anwendungsmadglichkeiten, bieten jedoch keine Gewahr fur bestimmte Produkteigenschaften. Da die Gerate unter verschiedensten
Bedingungen und Belastungen eingesetzt werden, die sich unserer Kontrolle entziehen, muss ihre spezifische Eignung vom jeweiligen K&ufer bzw. Anwender selbst
geprift werden. Bestehende Schutzrechte sind zu bertcksichtigen. Einwandfreie Qualitat gewahrleisten wir im Rahmen unserer Allgemeinen Lieferbedingungen.

Subject to errors and technical changes. All statements and data herein represent our best knowledge at date of publication. They are only meant to inform about
our products and their application potential, but do not imply any warranty as to certain product characteristics. Since the devices are used under a wide range
of different conditions and loads beyond our contral, their particular suitability must be verified by each customer and/or end user themselves. Existing property
rights must be observed. We warrant the faultless quality of our products as stated in our General Terms and Conditions

Sous réserve d'erreurs et de modifications techniques. Toutes les informations correspondent & I'état de nos connaissances au moment de la publication. Elles servent
uniguement a informer sur nos produits et leurs possibilités d'application, mais n'offrent aucune garantie pour certaines caractéristiques du produit. Etant donné que
les appareils sont soumis a des conditions et des sollicitations diverses qui sont hors de notre contrdle, leur adéquation spécifique doit étre vérifiée par I'acheteur ou
I'utilisateur respectif. Tenir compte des droits de propriété existants. Nous garantissons une qualité parfaite dans le cadre de nos conditions générales de livraison.
Bo3MOXHbI 0wnbkn 1 TexHUUEckne n3MeHeHna. Boe naHHbie CODTBETCTBYIOT HALWEMY YPOBHIO 3HaHWIT Ha MOMEHT nafaxua. OHu npeacTasnaT coboil MHdopmaunio o
HaLWNX UBAEMAX U X BOBMOXHOCTAX NPUMEHEHNA, OIHAKO OHU HE FapaHTUPYIOT HaJMune ONpefeneHHbIX XapakTepucTuk. MockombKy YCTPOACTBA MCMONL3YITCA NPy
CaMbiX Pa3INUHbIX YCNIOBUAX U HATPY3KaX, KOTOPLIE Mbl HE MOXEM KOHTPOIMPOBATb, NOKYNATESb UMM N0/b30BATENb AOMKEH CaM NPOBEPUTL X NpurogHocTs. Cobnioaats
AeiicTByiOlME NPaBa Ha NPOMbILNEHHYID COBCTBEHHOCTb. Mbl rapaHTUpyem 6eaynpeyHoe kauecTBo B pamkax Halwnx «06LmMx ycnosuii nocTaski»
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Bus address, binary coded

Adresse du bus, code binaire

Appecc WKHbI, ABOUYHbIN S+4+S REGELTECHNIK
1 VOERERED 51 QUOOUROD 101 UEOUQORA 151 OQUOAORO 201 OO0UAOQED
2 QUEQERAOE 52 QUEAUAEHE 102 UAADQOAE 152 OQHAAERE 202 OOQAORAON
3 QUUAERAOn 53 QUEAUAEDE 103 UEAAUQODA 153 OQHEAERA 203 OOUAORAEMN
4 QUUQUBAE 54 QUOOUAON 104 UOOUAUGE 154 OQUOOUAE 204 OOUQOAEE
5 QUUQEBED 55 QUOAEAODE 105 HAADALEA 155 OQEAAEAN 205 OOQQOAMH
6  QUUUQUBAEE 56 WUOOOQEE 106 WEOUAWOE 156 OUUOAONE 206 OO0WAOAON
7  QEEQURON 57 QUOOOQED 107 UEODAEAA 157 OQEOAORA 207 OOQAOAO0N
8 QUUQORAE 58 QUAADQAEN 108 HAAUAMDE 158 [QEAAOAM 208 AAUAURAEN
9  QUEQORAED 59 QUOOOQOD 109 UEOUAONA 159 OREOAORO 209 OO0UAWQED
10 HRHEAEAE 60 QUEADAEE 110 HEAEAOAE 160 ORARAERE 210 OOUAURAON
11 WUUEEUAO 61 QUOOOAED 111 UBOUA0DA 161 OUOUAURE 211 BOUAUREOD
12 URUUEOORE 62 QUOOOAON 112 UAOOQEAE 162 OROUAEAE 212 OOUAUAEE
13 UREEABRAE 63  QUEAOAMOD 113 UOAOQERA 163 ORARAEAN 213 0OOQAUALEDE
14 UOUEAORE 64 QOUOURER 114 UOOOQUEE 164 OROUAORE 214 BOUAUAON
15 HREEAOAN0 65 QOUAEQED 115 UEAOQEAA 165 ORARAARA 215 OOQAEANH
16 UUUOQURE 66 WOUAURON 116 UOOOQROWE 166 0UOUAOAE 216 O0UOOQEN
17 URUOQERE 67 QOUQEROD 117 UBOOQOQA 167 OROEAORO 217 OOUOOQED
18 URUOQEAE 68 QOUAEALE 118 UEAOQOAEE 168 OUAUALRE 218 OOUAORAN
19 WRUOAERO 69 QOUAUAMED 119 UBOOQODA 169 OROUAWRE 219 OO0UAOQOD
20 QUEAEBEE 70 QOUAEAOE 120 HAAOAEAE 170 ORARAEAE 220 OOQAOAME
21 QUUAUBED 71 QOQAUALD 121 UOAOAMAAE 171 ORAQAEAA 221 OOQAOAMDE
22 QUUAURAE 72 QOUOOQERE 122 UOOOAUEE 172 OROUAORE 222 QOEAOAON
23 QUEAUBAD 73 QOUAOQED 123 UEAOAEAAE 173 ORARAORA 223 0OQAOAOD
24 QUUAORAE 74 QOUAOQON 124 UOOOAO0E 174 OROUAOAE 224 OO0OQUQER
25 QEEOORED 75 QOUQORODE 125 UAAOAOARAE 175 OROEAOAAD 225 OOOQUQEH
26  QUUAORAN 76 QOUAOAEE 126 UEAOAOARE 176 OQAOQAEQE 226 OOOQURAEN
27 QUUAORAN 77 QOUQOAUED 127 UOOOAONA 177 OROOQERE 227 OOOQURODN
28 QUEAOBEE 78 QOUAOAMOE 128 OUAUAHAE 178 ORAOQAEAM 228 OOBQUALHE
29 QUUAOBAD 79 QOUEOAOD 129 OUQUQUEA 179 0QOOQUAO 229 O0OQUAED
30 QEEAOROE 80 WONAUREE 130 OUAUQEEE 180 ORAOQORE 230 O0AQEANN
31 QUEAOBAE 81 QOUAURHED 131 OUAUAEDA 181 ORABAERA 231 O0OQUAMNDE
32 QUOQURAE 82 QONOUREOME 132 OUAURORE 182 OROOQOAE 232 OO0OQOQER
33 QUOQERED 83 QOUADRMM 133 OUAERORA 183 ORABQAAM 233 OO0OQOQAED
34 QUOQAURAEE 84 QOUOUANN 134 OUAUQODA 184 OROOAWRE 234 O00QOQON
35 QUORURAN 85 QONAUALM 135 OUAEROAA 185 [ORAAAERA 235 O0OQOQOMN
36 QUOQUBEN 86 QOUANAMLN 136 OUAUALLE 186 ORAOALAM 236 O0OQOAME
37 QUOQUBED 87 QOUOUAOD 137 OUQUALEA 187 OROOAEAD 237 OO0OQOAED
38 QUOQEBON 88 QONADQHEE 138 OUAUALEE 188 ORAOAORE 238 O0OQOAON
39 QUOAURED 89 WOUOOQED 139 OUAUAUDA 189 OROOAONE 239 00OAOA0D
40 QUOQORAEE 90 QOUOOROR 140 OUQEAORE 190 OROAAOAE 240 OOOOUQEHE
41 QUOAOREN 91 QOUAORED 141 OUAUADRA 191 ORABAOAA 241 OABAUQAEH
42 QUOAORAE 92 QOUOOAMEN 142 0UAUAOOA 192 OBUEAERE 242 OOOAUQON
43 QUOAORAN 93 QOUADAMEDE 143 OUAEANARA 193 HAHEAERA 243 OO0AUQAOMN
44 QUOAOBAN 94 QOUOOAON 144 OUQOQUNE 194 ODOUUAUAE 244 O00OWAWN
45 QUOROBEN 95 QOEOOAOD 145 OUQOQEEA 195 OOQEAEAO 245 OO0OUAEDN
46 QUOROBAN 96 QOOQUAEE 146 OUAOREEE 196 OAQEAORE 246 OOOAUAON
47 QUOAORON 97 QOOQUQED 147 OUAOQUDA 197 OBUEAORE 247 OOOOWAOD
48 QUOAOUREE 98 QOAQERMON 148 OUAOQORE 198 HAQEAAAM

49 QUEAEEEA 99 UORQUERAA 149 OQUOUAND 199 AOWEQAMNN

50 QUAOREOA 100 HOOERONA 150 OUQOQOOE 200 AOUQORAE
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